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= QUe apoya el DMM runcion

DIGITAL Y
ANALOGICAI

» Funcion solo en modo de repetidor. Es una funcion unica al
repetidor

— El repetidor debe tener version de firmware 1.6A

- Bandas UHF, VHF, 800MHz

~ Ancho de canal en analdgico 12.5KHz, 20KHz y 25KHz
en digital ancho de canal de 12.5kHz

» El repetidor debe ser programado para que utilice esta
funcion.
— El repetidor debe operar en un canal DMM




Requerimiéntos de hardware para DMM

» La funcion de Modo Mixto Dinamico no necesita ningun
hardware nuevo de MOTOTRBO.

» Clientes pueden por medio de un SAM actualizar el
firmware para habilitar esta funcionalidad.



Funcionalidad del Modo Mixto Dinamico




Funcionalidad del Modo Mixto Dinamico

» Permite a radios analogicos y a radios MOTOTRBO
digital el utilizar el mismo repetidor MOTOTRBO con
funcion de DMM.

» Permite a dispositivos externos analogicos, como
consolas desk-set, paneles de subtonos, etc.

conectarse al interfase de 4 hilos del repetidor.
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Funcionalidad DMM - Digital

» Cuando el repetidor recibe una llamada digital por el aire, la retransmite en modo
digital operando en modo de 2 ranuras digitales como opera un repetidor
MOTOTRBO normalmente.

LOTATTTL, Bl repetidor no actua en ninguna llamada analogica incluyendo llamadas de
emergencia hasta que la llamada digital cesa y su correspondiente contador
de colgado expira (colgado de llamada + colgado de canal).

Despues de |a expiracion de colgado de canal, el repetidor entonces puede
actuar en ambas, llamadas analogicas y llamadas digitales dependiendo en
cual reciba primero.

Similarmente, en modo analogico, el repetidor no actua en ninguna llamada
digital incluyendo data y llamadas de emergencia que se presenten en
cualquiera de las dos ranuras hasta que la llamada analogica cese y su
correspondiente tiempo de colgado haya expirado.




Funcionalidad DMM - Analogica

» Cuando el repetidor recibe una llamada analogica por el aire o por el
interfase de 4 hilos, retransmite en modo analdgico.

— Dispositivos externos como consolas solo funcionan cuando no
hay una llamada digital presente en la repetidora.

— A la vez que hay una llamada digital presente, si la consola trata
de transmitir recibe indicacion que el canal esta ocupado y que
no se permite acceso al repetidor por la consola

» Una alerta audible (canal ocupado) se genera por el interfase
de recepcion de audio que puede asi pasar al parlante de |a
consola.




Funcionalidad DMM

» Solo PL (DPL/TPL) se permite.
— Repeticion en CSQ no se permite.

+ Aunque, si el silenciador de recepcion es configurado a CSQ,
el audio recibido es enviado por los pines de Rx de audio de
accesorio para operacion de repetidor comunitario.

» Solo permite transmision de CWID exclusiva.

— La transmision de CWID exclusiva no puede ser interrumpida por
llamadas por el aire ni tampoco por un accesorio como una
consola.




DMM - Requerimientos de programacion para
el Repetidor

Repetidor MOTOTRBO debe ser programado en un canal DMM

+ Todos los parametros analogicos y digitales son
programados en ese canal

Para que el repetidor opere en modo de repeticion analogica
regular (no de repetidora comunitaria).

* Tipos de silenciador Rx y Tx (squeich) con PL (DPL / TPL)
» Tipo de audio filtrado

Para operar en modo de repetidor comunitario analogico.
Rxy Tx con CSQ
* Tipo de audio plano




DMM - Recomendaciones en la configuracion
del Repetidor

Se recomienda mantener el tiempo de colgado del canal digital lo

S EETll> mas bajo posible para darle mas acceso a los radios analogicos.
Note que no existe colgaco de canal en anagico. Solo colgado ae liamaaa.
—  Configure Subscriber Inactivity Timer (SIT) en el repetidor para que el SIT
sea igual o un poco mayor gue el tiempo de colgado de la llamada

— Tiempo de colgado del canal = SIT — Tiempo de colgado de
llamada

Eiermplos:
Cuando SIT = 7seq y Colgado de lamada ae grupo = 5 seg. Colgado de/
canal = 2 seq para esa lamaada oe gripo

Cuando SIT = 7seq y Colgadb de lamada privada = 4 seg. Colgado def
canal = 3 seg para esa lamads privada




DMM - Recomendaciones en la configuracion
del Repetidor

Debido a que el CWID no se puede interrumpir en modo DMM, se
recomienda que no se utilice PL con CWID para que los radios
analogicos no puedan transmitir durante la transmision de CWID
cuando sus criterios de admision estan programados para
‘correct PL" o equivalente.

» Asegurese de activar el campo de Strip PL en el repetidor
utilizando el CPS




DMM - Recomendacion para los radios

1. Configure Tx y Rx para PL (TPL o DPL).

x> Si configura la Rx en CSQ, los radios se abriran con una
llamada digital y se escuchara ruido digital solamente

2. Configure radios digitales y analogicos para criterio de admision al
canal cortés para que no transmitan arriba uno del otro.

+ Configure el criterio de admision para radios analogicos
como “Correct PL”

Configure el criterio de admision para radios digitales como
“Channel free”




DMM - Recomendacion para los radios

Para que los radios MOTOTRBO reciban ambas llamadas analogicas y digital,
el radio tiene que ser configurado con una lista de scan.

+  Sielradio esta en un canal digital y el usuario desea iniciar una llamada
analogica, debe cambiar el selector de canales manualmente al canal
analégico deseado.

Si el radio esta en un canal analégico y el usuario desea iniciar una llamada
digital, debe cambiar el selector de canales manualmenie al canal digital
deseado.

Durante scan puede resultar que el audio este troncado inicialmente
»  El nivel de corte depende de |a longitud de la lista de scan.

»  Para aminorar la perdida de transmision de datos digitales se recomienda el
uso del preambulo.




DMM Experiencia del Usuario

» Radio analogico:

— Puede experimentar negacion de acceso debido que el repetidor esta en modo
digital en ese momento.

« (Criterio de admision cortes “Correct PL"

+ Corte de audio — puede troncarse el audio durante scan en un radio
MOTOTRBO

» Radio digital:
— Puede experimentar negacion de acceso debido que el repetidor esta en modo
analogico en ese momento.
» Criterio de admisidn cortés “Channel free”

« Corie de audio — puede troncarse el audio durante scan en un radio
MOTOTRBO




DMM consideraciones de carga de sistema

» Carga de sistema

— Es posible que transmisiones digitales duren el doble que las
analogicas ya que en digital hay dos ranuras.

— También si hay actualizaciones de localizacion por GPS el
repetidor puede mantenerse en digital la mayoria del tiempo sin
permitir que los radios analogicos puedan acceder al sistema.




DMM consideraciones de carga de sistema

» Carga de sistema

1. Sitiene una cantidad relativamente pequefia de radios
digitales en un sistema DMM, se recomienda que los radios
digitales utilicen solo una ranura al comenzar la migracion y asi

el dar mas acceso a los radios analdgicos.

2. Yacuando se empiecen a remplazar los radio analégicos por
digitales entonces se distribuyen algunos de los radios
digitales a la otra ranura.




DMM consideraciones de carga de sistema

» Cargade sistema

Ll 3. Recuerde que usuarios frecuentes del sistema (analogico o
| digital) van a ocupar el canal por mayor tiempo en una
configuracion cortes.

4. Serecomienda mantener el tiempo de colgado para ambos
modos (analdgico y digital) al minimo posible.




Limitantes de DMM

» DMM no funciona con las siguientes

funciones
Capacity Plus
IP Site connect

RDAC sobre IP
Interrupcion de transmisor
Rele de antena




NUMETO Qe sere  UUUUASAIUU
Rango de frecuencia (MHz) 403.000000-470.000000
Rango de potencia (W) 200480
Version de firmware R01.06.11 I
Version del codeplug 06.01.05
Version del cargador de arranque  R02.01.01
Direccion MAC 00-17-EE-2B-62-18

va fecha vy Gltima hora programadas  3/23/2010 7:33 AM

Funciones del dispositivo




Funciones del dispositivo
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Recomendacion para el Repetidor

Configuracion
repetidor

Descripcion

Canal

Programar un canal nuevo tipo DMM

Tipo de repetidor

Configure &n mong-sitic. IPSC no es compatible DMM

SIT

Configure & SIT para que el tiempo de colgado de canal (ST~
Grupo/Privado/Emergencia colgado de llamada) sea lo mas pequeiio
posible. Para permitir el acceso a usuarios anakigicos cuando cesa la
llamada digital.

RX Squelch, TX Squelch

Configure TPL o DPL para operacidn de repetidora regular.
- Audio recibido se repite.
Configure CSQ para operacion de repetidora comunitaria.
- Audio recibido NO es repetido. Sino se envia a los pines de accesorio
de Rx.

Active para que no se afiada PL al CWID




Configuracion del CPS para el repetidor — Crear un canal DMM (todos
los parametros digitales y analégicos son programados en este canal)
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Configuracion del CPS para el repetidor — Crear un canal DMM (todos
los parametros digitales y analégicos son programados en este canal)
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Recomendacion para el radio

w Para evitar choques de RF cuando un radio
analogico trata de transmitir sobre una llamada
digital, el Busy Channel Lock-out (BCLO) debe

estar habilitado en todo radio analogico.




Recomendacion para el radio
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